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SMART STREET CY10

Paramétrage d'une installation
d'EP avec sécurité piétons

corrigé
1 ORGANISATION PEDAGOGIQUE :
.
1.1 Donneées pédagogigues
Compétences
C1-1: Appréhender la mise en ceuvre d’'un
projet simulé ou réel d’installation d’un R €2-2 : Analyser le fonctionnement de
; systéme I'installation actuelle ou de I'équipement en
ALL:prigarationdes : i — vue de l'intervention
opérations. ¢ A1-3 : Intégrations des logiciels €3-1: Planifier I'intervention -
A2-2: identification des éléments C3-2: Réaliser l'intégration matérielle
A 1-4: test et validation. —» (appareils et matériels), des C3-3 : Effectuer les tests nécessaires a la ou logicielle d'un équipement.
<4— conducteurs et des supports de validation du fonctionnementdes —

A 2-6 : test et validation des transmission gt d'énergie. équipements.. C4-1: P‘réparer le p‘l‘an d'actio.n puis établir tout

supports de transmission et —> A 2-7 : mise en place, C4-2 : Repérer les supports de transmission et ou partie du plan d'implantation et de cablage.

d'énergie. conflgur.aho.n, pararv.!é!rage. d'énergie, implanter, cabler, raccorder les — €4-3 : Effectuer les tests, certifier le

(& test, validation et mise en appareillages et les é 1ents d'interc ion. -
PP 8 L support physique.
L service des appareils, C4-4 : Installer, configurer les éléments du systéeme
A ",1 ; p:mcnpano.nvééla —> matériels et logiciels. et vérifier la conformité du fonctionnement. C7-1: Gérer ses lots de
geston de sonactvit A 4-4:respect des €8-1: Adopter une attitude citoyenne et responsable \¢ rr:‘a(énel, son temps Activité
< obligations légales et  dans le cadre de I'usage professionnel des outils ___, d'intervention et les
$00: Les dlect Ll numériques i > Paramétrage
d'alarme, de soretd, de sécurité et Dossier techind =
' ’ que des RSty

d'incendie dans les infrastructures ——; S opérations suivi pietons
industrielles et urbaines 2 i NFC 18

Electronique Normes et procédures
§2-2 : Traitement de

I'information

— Dossier des supports

d’enregistrements et de

<4—  communication
Relevé des mesures

effectuées

§5-1: Installation du

<+ R
systeme

NFC 14-
100

§5-2: Les solutions
constructives

Dossier santé et
sécurité au travail —p
Analyse du risque

PPSPS et PDP

—>
§5-3 : Le raccordement des
$5-4 : Mise en service du supports

systéme

§7-2 : Communication écrite —
< Utilisation de I'outil informatique

Savoirs

Normes Dossiers

1.2 Mise en situation

Dans la plupart des rue les éclairages publics sont allumés en permanence. Bien qu'il soit important d'éclairer la rue pour
la sécurité des personnes les rues piétonnes n'ont pas vocation a étre éclairées sans la présence des piétons.

Afin d’optimiser I'efficacité énergétique des éclairages publics tout en assurant la sécurité des personnes, des détecteurs
de présence sont mis en place.

L'éclairage de la voie de circulation piétonne ne se feras donc que la nuit et en présence de public.

Vous intervenez pour procéder aux réglages et paramétrages nécessaires dans le respect des contraintes de sécurité et
d'efficacité énergétique maximales.

1.3 Secteur d’activité

Secteurs : « Avenue technique ».

1.4 Objectifs pédagogigues

Assurer une intervention de réglages et de paramétrages sur site en respectant un cahier des charges définis.

Comprendre la mise en ceuvre des détecteurs de présence dans un contexte donné.

1.5 CRITERES D’EVALUATION

APTITUDES PROFESSIONNELLES ~ A -
AP1 | Faire preuve de rigueur et de précision
AP2 | Faire preuve d’esprit d’équipe
AP3 | Faire preuve de curiosité et d’écoute
AP4 | Faire preuve d'initiative
AP5 | Faire preuve d’analyse critique
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DOSSIER PN
SMART STREET CY10 d'EP avec sécurité piétons

PEDAGOGIQUE ormioe

1.6 COMPETENCES EVALUEES sur CPro STI
¥ AEl-ul

C1-1=C1-1 Appréhender la mise en ceuvre d'un projet simulé ou réel d'installation d'un systéme.

Les besoins et les causes du déclenchement du projet sont décrits D D D D D D
Les contraintes matérielles sont identifiées |:| D D D |:| D

La fonction des différents équipements préalablement choisis (matériels, supports et logiciels en prenant en compte des éléments du projet) est identifiée et D D D D D D
justifiée

Un compte-rendu de réalisation (préalable a I'intervention) est établi |:| D D D |:| D
Les informations nécessaires et suffisantes a la mise en oeuvre du projet sont recueillies D D D D D D

C2-2 Analyser le fonctionnement de l'installation actuelle ou de I'équipement en vue de l'intervention.

[]
[
[
[]

Les besoins du client auxquels devrait répondre 'installation sont listés
Les fonctions d'usage des éléments qui constituent I'installation sont explicitées
L'analyse fonctionnelle de(s) (I')équipement(s) est réalisée

Le fonctionnement au travers des procédures de test est vérifié

LICIC
CICIC
LI

L]
NN

NN
L]

Des solutions techniques adéquates sont proposées
C3-2 Réaliser l'intégration matérielle ou logicielle d'un équipement.
Les logiciels sont installés, configurés et paramétrés en respectant les procédures en vigueur

C3-3 Effectuer les tests nécessaires a la validation du fonctionnement des équipements.

Lintégration matérielle et logicielle correspond a la configuration souhaitée

I O

Un compte-rendu des tests demandés est établi en precisant les aléas ou dysfonctionnements rencontrés

N O |
N N | A

Un compte-rendu de test est rédige

[]
[]
[]
[]

C4-1 Préparer le plan d'action puis établir tout ou partie du plan d'implantation et de cdblage.

Le dossier de réalisation est mis a jour |:| D D D |:| D

C4-2=C2-1 Repérer les supports de transmission et d'énergie, implanter, cabler, raccorder les appareillages et les équipements
d'interconnexion.

Les normes sont respectées D D D D D D
Les régles de I'art sont respectées D D D D D D
Les contriles associés sont effectués D D D D D D

C4-3=C2-2 Effectuer les tests, certifier le support physique.

Les contrbles normatifs et spécifiques aux prescriptions sont réalisés D D D D D D
Les tests sont réalisés D D D D D D

C4-4 Installer, configurer les éléments du systéme et vérifier la conformité du fonctionnement.

Le fonctionnement des appareils a installer est vérifié préalablement D D D D D D
Les éléments de l'installation sont configurés (matériel et logiciel) |:| D D D |:| D
La conformité fonctionnelle est vérifiée |:| D D D |:| D

C7-1 Gérer ses lots de matériel, son temps d'intervention et les ressources.

Le délai d'intervention est respecté avec un éventuel recours au support technique D D D D D D

C8-1=C4-1 Adopter une attitude citoyenne et responsable dans le cadre de I'usage professionnel des outils numériques.
Lella technicien(ne) adopte une attitude citoyenne et responsable dans le cadre de I‘usage professionnel des outils numériques |:| D D D |:| D

Ifelle utilise les outils de communication dans le respect de la charte de bon usage de I'entreprise |:| D D D |:| D

1.7 OBSERVATIONS
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Paramétrage d'une installation

DOSSIER o
SMART STREET CY10 d'EP avec sécurité piétons

PEDAGOGIQUE ormioe

2 PREPARATION

2.1 Matériel et éguipement.

Compléter si nécessaire le tableau ci-dessous (par un bon d’approvisionnement) en fonction du matériel et des ressources
utilisés.

Matériels Environnement logiciels Documents
Systéeme : ERM_Smart_street-CY10 Logiciel de Télégestion et de | Dossiers1,2et3
paramétrage « Street Light Vision
(SLV) »
Poste informatique Navigateur internet

Caisse a outils

Contréleur d’'installation, luxmétre,

EPI, VAT

2.2 Présentation du systeme « Smart street CY10 ».

% %
| ] I I P I )

[ 1§ 1§ I 1§ I

&

8 UA
I 0

Le dossier 1 (dossier technique de I'installation) présente les enjeux et la réglementation sur les éclairages publics
d’aujourd’hui.

Le systeme Smartstreet CY10 représente une solution efficace répondant aux contraintes de sécurité et d’efficacité
énergétique.
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2.3 Reglementation.

2.3.1 Securité piétons ou « éclairage juste ».

- Economie d’énergie :
L’éclairage public comme tous les systémes électriques a su évoluer pour devenir communiquant, supervisable, variable,
contrblable et économique.

e L’intégration des réglementations d’efficacité énergétiques (RT2012, ...) fait apparaitre de nouvelles technologies
(éclairages a LED) et de I'lT (technologie de I'information) pour le contrdle distant et le diagnostic.
o L’efficacité énergétique nous dicte d’éteindre les lumiéres en absence de personnes.

e Un décret du 25 janvier 2013 limite I'éclairage des batiments publics la nuit (pour des raisons de sécurité
I'éclairage public en voirie est exclus de ce décret).

- Sécurité des personnes :
Depuis toujours I'éclairage public participe a la sécurité des piétons et des vélos (des études montrent un effet positif de
I'éclairage public sur la délinquance). Le niveau d’éclairement minimal le long d’'une rue de quartier dans un contexte
« sécurité maximale » est fixé a 20 lux minimum en tout point de la chaussée et du trottoir.

- Compromis :
e La prise en compte de cet élément génére un compromis.
e |l faut détecter les personnes pour éclairer une zone publique (jardin, rue, ...) mais certaines zones sensibles

doivent restée allumées pour des raisons de sécurité.

e Le pilotage et la variation intelligente des niveaux d’éclairement devras donc étre modulé en fonction des lieux et
des calendriers.

e On parle aujourd'hui de niveau « d’éclairage juste ».

n % &
| ] ) )i i J i) | () UA

©® Remarque : en milieu urbain, le maire est responsable du disfonctionnement des systemes destinés a assurer la
sécurité des usagers.
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SMART STREET CY10 d'EP avec sécurité piétons
PEDAGOGIQUE D orioe

2.3.2 Prévention des risques professionnels « PRP » et habilitation électrique.

Compléter la fiche sécurité, page 1 (sécurité électrique) et page 2 (maitrise du risque).

Cette fiche est disponible dans les documents ressources du systéeme ERM_CY10.

TOP — FICHE SECURITE - PRP

« En vous appuyant sur la fiche méthode PRP du dossier technique (Dossier 1) et de
I'exemple réalisé (Dossier 3) on vous demande de procéder au TO.P. »

Observations :

Indices : (cette liste n'est pas exhaustive)
Environnement électrique extérieur, balisage, tapis isolant, consignation, instructions permanentes de sécurité,
tenue de trovoil, monceuvre d'urgence, responsable consignation, ergonemie, outils isolés, PIRL, ..

Sécurité Electrique NF C 18 510.
- Pour consigner mon installation je fais appel a :

OMon chargé de consignation Omon chargé de travaux O mon collégue
OMon chargé d'intervention Ormon chargé d'exploitation

- sélectionner les elféments de sécurité électrique a utiliser pour votre activité.

€&
0

- -
r——
O O

Indiguez ci-dessous le Titre d'habilitation requis pour votre activité :

BOO B10 B1vO BRO BEO BCO B2vO BPO BRPVO B1VLO

Page 1/2
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PEDAGOGIQUE ormioe

TOP - FICHE SECURITE - PRP

Evaluation des risques : {Analyse pour 1 ou 2 situations dangereuses identifiées).

Situation dangereuse Risques identifies

Surligner le chemin d’analyse de probabilité pour chaque situation identifiée,

Seshabiind a2 Proasdsn
o e Fappiton
o evgurige. o dorrage.
[

2] e J
o@D
o =D
Situation 1 Situation 2

bt de il ]
Farabye de Faraiyia de
Erobabiits. probabiitd.

Cocher les cases de priorité ci-dessous pour chague situation identifiée.

Gravité Gravité
4]
3]
2]
1]
[1] 2] 5] @ probabilité a 2] 5] @ probabilité

Situation 1 Situation 2

Reporter les résultats dans le tableau d'évaluation des risques ci-dessous.

Estimation des risques Evaluation des
risques
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Didactique | Robotique | Fab&Test| Energies 3 Retour Daqe de qarde

ITOMATISMES

84 200 Carpentras
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SMART STREET CY10 d'EP avec sécurité piétons
PEDAGOGIQUE D orioe

3 MISE EN SERVICE RAPIDE

3.1 Contrbles de sécurité

En arrivant sur site on vous demande dans un premier temps d'effectuer les contrbles de sécurité électrique de I'ouvrage.
Vous devrez respecter les procédures de consignation et déconsignation pour les contrdles hors tension et sous tension.

Veiller a utiliser les EPI a bon escient.

A ATTENTION : Phase de contréle hors tension. (L’ouvrage est consigné par le BC ou le BR).

CONTROLES ELECTRIQUES HORS TENSION

Type de contrble Contrdle en situation Défaut constaté ou valeur
mesurée.

Effectuer une VAT

Controle d’absence de court- | Apparell :
circuit de I'installation.

A ATTENTION : Phase de contrdle sous tension. (L’ouvrage est déconsigné par le BC ou le BR). Utiliser les
EPI adaptés a I’opération de mesurage.

CONTROLES ELECTRIQUES SOUS TENSION
Type de contrdle Contr6le en situation Défaut constaté ou valeur | C* | NC* | SO*
mesurée.
Controle de la tension
réseaux dans I'armoire S17. | Appareil : .........ccoevviiinannn.. Mesure Uc =.........Volts Ol O O
Condition :
U =230V (+ou—10%)
Controle d’'impédance de
boucle (mesure approchée, | Appareil : ..........ccoeviiinnin. Mesure R =....... Q O | O m
par excés de la résistance | Condition : R<100 Q (TT)
de la prise de terre en IK= e A
régime TT).
Contréle de la continuité des
conducteurs de protection | Appareil : R= Ol O O
(armoire et candélabres). Condition: R<20Q
Continuité de la liaison
équipotentielle  principale | Appareil : R= Ol O O
(de I'armoire aux | Condition: R<20Q
candélabres).
Controle du dispositif | Appareil : Al = et At=
différentiels haute sensibilité | Conditions : 15 mA<IAn<30mA Ol O O
30 mA « Q6 » Et At<0,2senTTet0,4senTN
Date : le : signature :

Indiquer sur le graphique ci-dessous la zone de conformité pour le déclenchement des DDRHS du systéme ainsi que le
point de déclenchement du DDRHS « Q6 » relevé précédemment. Vous choisirez le temps de déclenchement maximal sur
le tableau ci-contre (SLT en fonction des tensions d’alimentation).
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Paramétrage d'une installation
d'EP avec sécurité piétons
corrigé

Choix de la tension d’alimentation

- Durée du passage du courant (ms)
T R RO e U120V | Ugg230V | U400V | Up>400V
5000 T-~1-=~t-=-1==-I-DENON R-—1- rr 1 | SchémaTN | 0,8s 0,4s 0,2s 0,1s
2000'4““‘5“1 (2 temg | | Schema |l
WL A SchémaTT | 0,3s 0,2s 0,07s | 0,04s
jo00f AUSUNER 4 & 1 LN O |
REACTION] 111N e
S00T---1-F Tt L L
. . IR  MORTELS| Conclure ci-dessous sur le fonctionnement
' | iDANGEREUX | | y =5‘r'”'; DDRHS et la protection des personnes contre le
1001---1 : NON-MORTELS- -~~~ R e
e B RSN
== | |
siREEy
o— 1
0102 05 1 2 5 10 20 50 100 200 5001000 2000 500010000

Intensité traversant le corps (mA)

3.2 Pilotage des citybox sur site.

En vous référent a la procédure de mise en service du systéme fournie dans le dossier 1 (dossier technique) chapitre 1.2.2

pages 27 a 30, on vous demande de compléter les tableaux ci-dessous.

Vérification locale — Citybox Controller

@mﬁs

Boutons de navigation pour contrdle d‘allumage :

> Déplacement haut/bas sur |'écran, validation avec fléche droite, retour avec fléche
gauche

> Par défaut, uniguement la consultation d‘infos est possible, dont le « light mode ».
Pour agir, il faut se logguer en admin

> Accés au menu « log in » de I"écran (sélection par haut/bas + rentrer dans le menu
par fléche droite)

> Rentrer le mot de passe (par défaut « 0000 »), valider en descendant sur « log in »,
puis confirmer par « OK »

> Accés au menu « Light Mode » : vous pouvez désormais choisir de passer en « Force
ON » (allumage forcé), « Force OFF » (extinction forcée), puis revenir en mode
« Auto »

> Les commandes sont appliquées a la fois sur les relais de sorties Outputl / Output2,
mais également toutes les sorties de Citybox qui seraient vues par le CC.

Commande : | Résultat Validation du
attendu : test

Force ON L’ensemble | [] Test réussi
d,es POINS | 1 Echec du test
s’'allument

Force OFF L’ensemble | [] Test réussi
d,e,s POINES | 1 ¢ chec du test
s'eteignent

Auto Retour  a | [] Test réussi
I'état -

[J Echec du test

normal
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4 IMPLANTATION ET CABLAGE DES DETECTEURS DE
PRESENCE.

4.1 Implantation des détecteurs.

Afin que le parcourt du piéton soit toujours éclairé et que la sécurité soit assurée les zones de détection doivent se
chevaucher.

Réaliser les mesures dimensionnelles requises et reportez vos résultats sur la figure ci-dessous.

¥ Espacement

m luminaires
- - >
Hauteur du __m
détecteur
_m
Largeur
f /] Vi ) J
rue «
K ( ] ] T 1 W | I
< >

Largeur zone de détection

Afin de déterminer la largeur de la zone de détection au sol nous examinons la documentation technique du détecteur de
présence. Voir = dossier ressources = documentation technique. (Si dessous : un extrait).

A partir de I'extrait de la documentation
technique fournie et de vos résultats de
mesures, calculer la distance de détection
« Dt ».

luswaydneAayd sp sauoz

Les zones de détection doivent présenter i —

~

Aux vues des données techniques et de vos mesures précédentes indiquer si les candélabres
de votre rue sont suffisamment espacés (justifier votre réponse) ?

La distance entre deux candélabres devra étre inférieure a la distance de la zone détection T e o Lm
La hauteur d’installation optimale est de 2,5 m.

donnée dans la documentation (20m) moins 2m de zone de recouvrement : soit inférieure a Le champ de détection doit rester ibre.
18m.

De la méme facon ; indiquer si la longueur de la zone de détection est suffisante pour couvrir la m&,
largeur de votre rue. / \
&
|

A 2m50 la distance est de 16. Celle-ci est trés largement suffisante pour la largeur d’'une rue.
Cette distance pourra étre réduite en inclinant les détecteurs vers le bas. P 6m @

- - -
10m (2207 1om (2200

5212x : a = 140°

5222x : a = 220°
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4.2 Cablage des détecteurs.

En vous reportant au schéma électrique du systeme « ERM_CY10_smart_street » compléter le schéma de raccordement
du détecteur au citybox du matl.

-CITYBOX - MAT1 réf : CITYBOX THD R2DI

{ R2D | R2D2 | R2DA |
2 Da+ 1-10V| [H

El
X &  Da- GND
\ 4
i " 5
POV )
Z—" " mg = ol e
[T L L NDa+ X+ N L
Zllm|m s = |[mQ\m
Sl NI NNDa-| X- NN
D DRIVER AUX DALl OPTION l’ = =B I
DRV-L DRV-N AUX-L AUX-N Da: Da X+ X Fogsd e |
& £ & & T~ V.1 o ot | o o |
L 74 %) 2% & - T & o @ &

Aprés ouverture de la trappe du mat NO1 on vous demande de procéder au contrdle de la tension d’alimentation du
détecteur de présence.

Identifier les bornes pour la | Tension relevée :
prise de mesure : [J Conforme
Contréle de la tension
d’alimentation du détecteur
de présence AUX_L et AUX_N V ] Non conforme
Page 10/15
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4.3 Sécurité déclenchements intempestifs.

Pour éviter les déclenchements intempestifs des détecteurs de présence on vous demande de vérifier les éléments
suivants.

Il n'y a pas d’activité permanente de sources de chaleur dans la zone de détection (arbres, | (1 Conforme
buissons agités par le vent ou présence de chats, chiens dans la zone de détection). ] Non conforme
Le Soleil ne rayonne pas directement sur la lentille du détecteur. LI Conforme

1 Non conforme
Le détecteur n’est pas placé au-dessus d’une grille d’aération. 1 Conforme

1 Non conforme

4.4 Test des détecteurs.

Test et validation de la zone de détection

* Placez le potentiométre (7) en mode auto test. ® @

Le mode test est disponible pour une durée de Temporisation  Luminosité Sensibilité
3 minutes. Chaque mouvement détecté

enclenche la lumiére pendant 1 seconde. _ lux ?>>)
Aprés 3 minutes sans détection de mouvement, le . (3min - . (@3

produit revient en fonctionnement normal. s ' @
Limitation de la zone de détection T in ’ﬂ‘t&s} > -
Vous pouvez limiter la zone de détection en i — ||

vou ‘ |
inclinant la téte. LED A LED B

Réaliser I'auto test de chaque détecteur de présence en appliquant la procédure définie par la documentation technique.

Auto test du détecteur de présence dumat1 | -} Conforme
[J Non conforme
Auto test du détecteur de présence du méat 2 ) Conforme
1 Non conforme
. . A O nform
Auto test du détecteur de présence du méat 3 Conforme
1 Non conforme
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5 REGLAGES ET PARAMETRAGES.

5.1 Contraintes du scénario.

Dans le but d’assurer la sécurité des piétons et dans le but d’améliorer au maximum [l'efficacité énergétique du systéme on
impose les contraintes suivantes.

e Le déplacement du piéton se feras toujours dans la lumiére (la lumiére s’allumeras devant lui dans le sens de la
marche et s’éteindras rapidement derriére lui).

e Les détecteurs seront inclinés pour ne pas détecter les branches des arbres au-dela du trottoir d’en face.

e Larue di quartier se terminant en cul de sac le dernier détecteur (Mat N°3) devras étre partiellement occulté pour
ne pas réagir au-dela de la fin de celle-ci.

e La sensibilité devra étre réglée pour ne pas détecter un chat ou un chien qui passe.

e Le fonctionnement du détecteur n’actionnera l'allumage de la lampe que « La nuit ».

5.2 Relevé des réglages initiaux.

On vous demande de relever les réglages initiaux du systéme (dans son fonctionnement actuel).

- Relevés des durées d’allumage.

Durée relevée lors des | Indiquer (dessiner) la position de | Indiquer si le réglage est conforme a la
essais de fonctionnement | l'aiguille de réglage. durée relevée ou non conforme.
des détecteurs (temps ou la
lampe reste allumée apres
détection).
TMatl = ; ¢ 5 min O Conforme

5

n’ - 0 Non conforme

|5 min

TMat2 = : ;5 min 00 Conforme

S .

O in 1 Non conforme
TMat3 = ; ; 3 min 0 Conforme

S .

U in 0 Non conforme

Faudra t'il procéder a un nouveau réglage ? (Justifier votre réponse).
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Paramétrage d'une installation
d'EP avec sécurité piétons
corrigé

DOSSIER

PEDAGOGIQUE SMART STREET CY10

- Relevé de la sensibilité et du seuil de luminosité.
Le réglage de sensibilité permet éventuellement de réduire la sensibilité de facon & ne pas détecter les chats et les chiens
qui se proménent la nuit dans les rues.
Relever les réglages de sensibilité et de luminosité sur les trois détecteurs.

Le réglage de luminosité permettra de ne faire fonctionner la commande par détection de présence que la nuit.

Indiquer (dessiner) la position des
réglages de Iluminosité et de
sensibilité des mats 1, 2 et 3.
lux L D)
Mat 1: (C . . ( /Q :
auto \__/ L - O -
test
lux L )
Mat 2 : (C . . ( /{} :
auto . A -}:I— - Q +
test
lux L D)
Méat 3 : - .C /{} .
auto \__/ Lt - O -
test

- Contrdle et utilisation du masque (occultation des détecteurs).
Dans le cas ou des branches d’arbres voisines du trottoir s’agiterais dans la zone de détection il est possible d’occulté une

partie du détecteur.

La documentation indique qu’il est possible de limitez la portée du détecteur par clipsage de lamelles d'occultation sur
I'optique.

Contréler la présence des zones d’occultation sur les trois détecteurs et compléter le tableau de ci-dessous.

N° du Mat | Présence de | Ces lamelles | Conclure sur la
lamelles sont-elles Conformité _
d’occultation. | nécessaires.
O Oui O Oui 0 Conforme
Mat 1 O Non O Non O Non conforme \ B
O Oui O Oui O Conforme 4 )
Mat 2 J Non J Non [J Non conforme I 1 N\
O Oui O Oui 0 Conforme
Mat 3 O Non O Non 0 Non conforme — ﬂ

En cas de besoins les lamelles

sont-elles disponibles :

] Oui

0 Non

Ces lamelles sont fournies en accessoires
avec le détecteur.
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5.3 Réqglages du scénario.

Afin de respecter les contraintes du cahier des charge correspondant au scénario proposé on vous demande de procéder
aux réglages nécessaires puis de compléter le tableau ci-dessous avec vos houveaux réglages.

Durée relevée lors des | Indiquer Indiquer (dessiner) la position des | Colorier la zone a occulter sur
essais de | (dessiner) la | réglages de Iluminosité et de | image du détecteur s’il y a
fonctionnement des | position de | sensibilité des mats 1, 2 et 3. lieu.

détecteurs (temps ou la | l'aiguille de

lampe reste allumée | réglage.
apres détection).

5 ® o » O T C
TMAtL = s_n_ /o o \_ ¢ ©+ \ \_/ \_/ /

-5min ( lux (/{} .°)>> (T\TWV/H/T\
Atz = Ss'- . auto . =o7 -Q+ \\—/\—//

5 min test

-Smin lux .-») %V/H/TN
TMat3 = 5s . - -@/Q-QJr \\—/\—//

J-L' L auto . . 'I:I’
15 min test

5.4 Veérification du fonctionnement de la sécurité piétons.

En vous déplacant lentement le long de
la rue contrdler que les lampes
s’éclairent les unes aprés les autres,
S puis mesurer la durée entre l'allumage
et 'extinction de la lampe (pour chacun
des trois mats : T1, T2 et T3).

T3= s B 2= s

(Vous ne devez jamais étre dans
ombre).

L | | R | | | | wy

Vos commentaires.
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6 COMMUNICATION.

6.1 Présentation au client.

Effectuer la présentation au client du fonctionnement de la sécurité piéton par détection automatique.

Recueillir la satisfaction du client.

Commentaire éventuel du client : (réserves)

6.2 Rendre compte a la hiérarchie.

Effectuer le compte rendu a la hiérarchie sur les résultats de votre intervention de mise en service.

Faites référence aux contraintes du cahier des charges.
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